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 فصل اول 

 ی کیالکتر  لیاختلاف پتانسولتاژ یا  

 

 (ولت)  ولتاژ  اختلاف پتانسیل الکتریکی:   1-1

اختلاف   یا  بین  پتانسیل  ولتاژ  برق  فشار  یا  نقطهدالکتریکی  جریان ؛  و  که  است  الکتریکی  نیروي 
به  مقدار کار لازم براي جا گر ولتاژ برابر بایسازد. به عبارت دالکتریکی را بین آن دو نقطه برقرار می

بگوییم     یمتوان میدر واقع    .اي به نقطه دیگر استاز نقطه)  هاالکترون(جا کردن واحد بار الکتریکی  
همین ولتاژ یا اختلاف پتانسیل  شودمیدر یک هادي الکتریکی  هاالکترونعاملی که باعث حرکت 

 . باشدمیالکتریکی 
براي میدان الکترواستاتیک، ولتاژ معادل با اختلاف پتانسیل الکتریکی است، ولی در حالت کلی که  

 این دو معادل یکدیگر نیستند.  کنندمیمیدان الکتریکی و مغناطیسی با زمان تغییر 
   ، یعنی )j/c) یا ژول بر کولن (Vرابر است با ولت (ب)  IS(المللی یکاها  در دستگاه بین ولتاژ  یکاي  

 یک ولت برابر است با مقدار یک ژول کار براي انتقال یک کولن بار الکتریکی. 
اینکه جری برقرار  در یک مدار    انبراي  نیرو  شود،الکتریکی  تا    ییبه یک  را    هاالکتروننیاز داریم 
این نیرو همان ولتاژ الکتریکی    شودمیتا زمانی که این نیرو نباشد این جریان برقرار ن  حرکت بدهد و

 کند میو نیرویی را وارد    شودمیاست یعنی ولتاژ الکتریکی است که باعث برقراري جریان در مدار  
 و   کنند میشروع به حرکت  یک جهت    در  در یک خط وآنها  که بار منفی دارند و    هاالکترونبه  

   .شودمیبرقرار ن ینباشد هیچ جریان پس ولتاژ الکتریکی تا زمانی که. کنندمیجریان را برقرار 
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